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世界模型离真正服务人类还有多远世界模型离真正服务人类还有多远
▶ 本报记者 罗晓燕

AIAI可以是一个超级助教可以是一个超级助教
“AI（人工智能）会不会抢走

老师的饭碗？”近两年，类似的讨

论话题在网上随处可见。有的

老师也在思考，AI的功能愈发强

大，自己应该如何更好地适应AI
时代？

围绕这个话题，记者采访了

业内人士。

AI能帮老师干什么

“批改作业、出卷子、做学情

统计等这些工作繁琐且零碎，占

据老师研究教学、陪伴学生的时

间。”一起教育科技创始人刘畅

举了几个AI助教的例子：自动批

改作文，还能生成班级报告；智

能组卷，一键抓取本地题目资

源；学情分析，从考试数据到分

层教学建议一键生成。刘畅说，

这意味着AI智能体让老师拥有

了可随时调用的智能外挂能力。

科大讯飞副总裁王士进分

享了类似实践。他说，在一些试

点学校，AI不仅能帮助老师完成课

堂互动分析、作业批改等工作，还

能进一步识别学生的思维过程。

比如，学生做错一道题，AI能判断

是概念没弄懂还是粗心大意等

原因，据此老师就能精准辅导。

例如，浙江省嘉兴市南湖区

34所中小学、38所幼儿园落地AI
备授课、数智作业、智慧体育等

应用场景，4000多名教师、8万多

名学生用上了AI助手。南湖区

已有11个案例入选教育部“2026
年度智慧教育优秀案例”。

“AI正在帮老师从重复性劳

动里松绑。以前一个老师改全

班作文要几个小时，现在AI几分

钟就能完成初筛，老师只需要复

核和点评，会有更多精力放在更

重要的教学任务上。”刘畅表示。

哪些事AI做不了

如果AI能批改作业、能出卷

子、能分析学情等工作，老师需

要做什么？中国新一代人工智

能发展战略研究院执行院长龚

克认为，高等教育在AI时代有双

重使命，一是用好 AI
赋能教学和科研工作；

二是培养兼具专业能

力和社会责任感的人，

让AI始终服务人类福

祉，而这恰恰是 AI 做

不到的。

香港大学荣休教

授程介明表示，AI时代

教师角色并未被削弱，

而是转向学习引导者

和成长支持者。他解

释道，AI可以教知识，

但教不了学生如何判

断信息真假、如何负责

任地使用技术、如何与

人合作解决问题。

北京师范大学特

殊教育学院副教授傅

王倩分析认为，教师的

观察、共情和即时回应，这些是

算法无法编码的。

AI可以帮老师省力、帮学生

精准练习，但替代不了人与人之

间的情感交流、价值引导和面对

面的陪伴。课堂上，学生一个困

惑的眼神、一句不敢说出口的提

问，只有老师能捕捉到。

人机协同才是出路

老师和AI应如何分工？北

京师范大学校长于吉红认为教

育正在从传统的“师-生”二元结

构，转向“师-机-生”三元协同新

生态。也就是说，AI是帮助师生

之间搭建顺畅沟通的桥梁。

据了解，目前很多教师对AI
的使用还停留在替代式阶段，让

AI替自己做备课、批改作业等工

作。但真正理想的人机关系，不

是AI替教师完成工作，而是教师

在与AI协作过程中不断提升自

身能力。

刘畅分析道：“场景比技术重

要，数据比模型重要，教师比AI重
要。AI的目标是赋能教师而非替

代教师。AI永远是教师的同行

者，绝不是教育的替代者。”

于吉红表示：“AI 可以是一

个超级助教，帮助老师从琐碎事

务中抽身，将更多精力投向学生

成长中那些需要人的温度、人的

判断、人的智慧的部分。技术越

强大，教师这个职业的分量反而

越重，只是工作的方式与以前不

太一样了。”

在 8 月 21 日举行的 2026 世

界机器人大会主论坛上，一场主

题为“世界模型到服务人类的现

实距离”的圆桌对话举行，与会

专家从技术能力、数据获取、标

准建设等方面探讨了当前世界

模型发展阶段与主要障碍。

世界模型有望
让机器人真正干活
“大语言模型让人们看见

‘诗和远方’，世界模型则有望让

机器人真正进入现实世界、脚踏

实地、服务人类。”在奥比中光创

始人、董事长兼 CEO 黄源浩看

来，让机器人真正干活，才是世

界模型的使命所在。

跨维智能创始人贾奎表示，

大语言模型、多模态大模型大多

停留在数字空间的信息处理与

生成方面，输入输出均以文本、

图像等数字媒介为主，难以和物

理世界产生真实交互反馈。而

世界模型的能力上限高出很多，

对数据的需求量十分庞大。他

认为，理想的世界模型不仅能生

成机器人末端的有效执行轨迹，

还可以预测机器人及其他物理

智能体作用于环境之后，环境会

发生怎样真实的动态改变。

飞渡科技联合创始人宋彬梳

理了当前行业中的多条技术流

派，并归纳出世界模型的四大核

心能力：理解生成世界、模拟仿真

推演、因果推理、任务规划执行。

他打了一个形象的比方——世界

模型底座如同九年义务教育，先

搭建通用能力，再面向垂直场景

做专项训练。

大晓机器人董事长王晓刚

将世界模型的应用划分为3个阶

段：第一阶段是数据增强，通过

世界模型生成多样化训练数据；

第二阶段是模拟仿真，在虚拟环境

中试错进化；第三阶段是直接部署

到机器人终端，实时驱动本体。他

表示，目前行业仍处于第一阶段

向第二阶段过渡的进程中。

物理智能是当前最大短板

世界模型要真正服务人类，

需要具备哪些核心能力？王晓刚

将其拆解为“生成智能、物理智能、

认知智能”3个方面。生成智能是

对未来世界的推演与预测；认知智

能负责长程复杂任务的分解与执

行状态判断；物理智能是对空间

物理规律、物理因果的理解，这

恰恰是当前最大的短板。

“模型可以生成画面优美的

视频，却未必掌握真实世界的物

理规则。”王晓刚表示，目前许多

训练数据来自电影特效，并非真

实的物理交互。包含几何信息、

相机位姿、物理属性、多视角摄

像的第一视角交互数据，行业极

度稀缺。

蚂蚁灵波科技首席科学家

沈宇军从另一个角度发出警示：

单纯追求逼真的视频生成没有

意义，世界模型的价值最终必须

落地于机器人真实作业能力，脱

离物理实操的时序建模难以真

正指导机器人执行任务。

“世界模型主要有两大落地

方向，即数字空间与物理世界。”

智澄AI创始人胡鲁辉表示，在数

字空间层面，世界模型可以实现

三维空间认知、交互式问答，这

将是对语言大模型、多模态大模

型一次更深层次的能力升级。

现有多模态模型仍然难以做到

真正理解物理运行规律，而这恰

恰是世界模型主攻的方向。在

真实物理世界层面，世界模型与

人形机器人相结合，机器人是人

工智能实现闭环、完成落地的最

好场景之一。

在胡鲁辉看来，“理解物理

世界”可以拆解成3层：对物体本

身物理属性的认知、对环境动态

变化规律的认知、面向任务的行

为规划能力。从这个角度看，世

界模型是人形机器人必不可少

的底层基础设施。机器人观测

周边环境、输出下一步动作，需

要依托物理规则和动态变化规

律，依靠因果推理做出判断。世

界模型有机会补齐强化学习等

现有方案在人形机器人任务中

难以攻克的短板。

数据与标准是落地前提

数据，成为整场对话中被提

及频率最高的关键词。

“具身数据，尤其是真人操

作的数据，历史上积累是零。”王

晓刚直言。与大语言模型可以

从互联网抓取海量文本不同，世

界模型的数据必须来自真实物

理环境——机器人在工厂里抓

取物体的力反馈、在仓库里行走

的视觉流、在装配线上操作的运

动轨迹。这些具身数据采集成

本高、标注难度大、隐私约束多。

无界动力创始人张玉峰认

为，人类并不需要掌握物理世界

的全部细节，也能依靠大致正确

的世界模型完成复杂任务。具

身智能同样不必追求像素级复

刻，而应学习影响决策与行动的

高维表征和因果关系。基于这

一判断，无界动力选择“隐空间

世界模型+强化学习”路线，通过

隐空间提炼物理世界关键规律

和因果关系，再利用强化学习进

行试错与反馈，使机器人从理解

世界进一步走向判断行动价值。

“世界模型真正的价值，不

在于把未来‘画’出来，而在于推

演行动将如何改变世界，并据此

作出决策。”张玉峰表示，在真实

场景落地方面，无界动力提出

“用工业练技能、用商业练泛

化”。通过工业场景锻炼柔性物

体操作等能力，再通过商业环境

中的动态变化提升世界模型泛

化能力，形成场景牵引、数据回

流和模型迭代的正向循环。

黄源浩呼吁，行业尽早建立

一套可衡量、可复用的数据采集

标准体系，包括不同传感器需要

达到怎样的精度，不同模态之间

需要实现怎样的同步，以及不同

采集设备和采集人员获得的数

据能否相互兼容。

“数据很重要，数据标准更

重要。”黄源浩表示，标准建设不

必等待所有技术条件完全成熟，

可以从当前能够实现的部分开

始，在采集、训练和应用中持续

完善。他希望与模型厂商、机器

人本体厂商、数据厂商及上下游

企业协同，推动具身数据标准

化，让数据可以流通，为更多企

业提供服务。

▶ 本报记者 孙庆阳
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